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Repreesenteret af Antoon Vermeulen, Leon Claeysstraat 3A, B8210 Zedelgem (Belgien),
som ogsa har tilladelse til at indsamle teknisk dokumentation / vertreten durch Antoon
Vermeulen, Leon Claeysstraat 3A, B8210 Zedelgem (Belgium), der auch autorisiert ist,
die technische Akte zu erarbeiten / represented by Antoon Vermeulen, Leon Claeysstraat
3A, B8210 Zedelgem (Belgium), who is also authorised to compile the Technical File /
Répresentés par Antoon Vermeulen, Leon Claeysstraat 3A, B8210 Zedelgem (Belgique),
également autorisé a constituer le dossier technique / rappresentati da Antoon Vermeulen,
Leon Claeysstraat 3A, B8210 Zedelgem (Belgio), autorizzato a compilare il File tecnico
| vertegenwoordigd door Antoon Vermeulen, Leon Claeysstraat 3A, B8210 Zedelgem
(Belgium), die tevens is gemachtigd om het Technisch Bestand samen te stellen /
representerade av Antoon Vermeulen, Leon Claeysstraat 3A, B8210 Zedelgem (Belgien),
som ocksa har behdérighet att sammanstalla den tekniska dokumentationen / edustajamme
Antoon Vermeulenin, osoite Leon Claeysstraat 3A, B8210 Zedelgem (Belgium) valityksella,
jolla on myds oikeus laatia tekninen tiedosto / representados por Antoon Vermeulen, Leon
Claeysstraat 3A, B8210 Zedelgem (Bélgica), quien ademas esta autorizado para recopilar el
documento técnico / ktorej przedstawicielem jest Antoon Vermeulen, Leon Claeysstraat 3A,
B8210 Zedelgem (Belgia), ktéry jest rowniez upowazniony do sporzgdzania dokumentacji
technicznej / npegcraBnsiBaHn ot AHTOOH BepmboneH, Leon Claeysstraat 3A, B8210
Zedelgem (benrus), ¢ ynbnHOMOLLEHME CbLLO Aa cbCTaBu TexHunyeckoTo gocue / akiket
képvisel: Antoon Vermeulen, Leon Claeysstraat 3A, B8210 Zedelgem (Belgium), aki szintén
jogosult a miszaki dokumentumok dsszeallitasara / v zastoupeni Antoon Vermeulen, Leon
Claeysstraat 3A, B8210 Zedelgem (Belgium), s autorizaci k tvorbé technického souboru
| atstovaujami Antoon Vermeulen, Leon Claeysstraat 3A, B8210 Zedelgem (Belgija), taip
pat turintis teise sudaryti technines bylas / v zastupeni Antoonom Vermeulenom, Leon
Claeysstraat 3A, B8210 Zedelgem (Belgicko), ktory je opravneny zostavovat technicku
dokumentaciu / reprezentati de Antoon Vermeulen, Leon Claeysstraat 3A, B8210 Zedelgem
(Belgia), care este, de asemenea, autorizat sa compileze dosarul ethnic / esindajatega
Antoon Vermeulen, Leon Claeysstraat 3A, B8210 Zedelgem (Belgia), kellel on samuti
luba tehnilise faili koostamiseks / ki nas zastopa Antoon Vermeulen, Leon Claeysstraat
3A, B8210 Zedelgem (Belgija), ki je pooblas€en tudi za sestavo tehni¢ne dokumentacije
| ektrpoowTrouuevol amd Tov Antoon Vermeulen, Leon Claeysstraat 3A, B8210 Zedelgem
(B€Ayi0), pe €€ouoiodOTnaon Kal yia Tn ouvTtagn Tou Texvikou @akélou / representados por
Antoon Vermeulen, Leon Claeysstraat 3A, B8210 Zedelgem (Bélgica), que também tem
autorizacdo para compilar o Ficheiro Técnico / irrapprezentata minn Antoon Vermeulen
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Leon Claeysstraat 3a, B8210 Zedelgem (Belgju), min huwa wkoll awtorizzat li tigbor I-Fajl
Tekniku / Antoon Vermeulen, Leon Claeysstraat 3A, B8210, Zedelgem (Belgium), parstaveti,
kas ir pilnvarots arT sastadit tehnisko registru
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kijelentem, hogy/ Timto prohlasuje, Zze/ Deklaruoja, kad/ Tymto prehlasujeme, Ze/ Prin
prezenta declar ca/ Alljargnevaga deklareerib, et/ I1zjavljamo, da je/ Mg 1o TTapdv dnAwvw
o1/ Abaixo declara que / Jiddikjaraw li / Apstiprinu, ka
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\ /

- er i overensstemmelse med Maskindirektivets bestemmelser (Direktiv 2006/42/EF) og hvis
relevant ogsa bestemmelserne i EMC-direktivet 2014/30/EU.

- In Ubereinstimmung mit den Bestimmungen der Maschinen-Richtlinie 2006/42/EG und
wenn erforderlich auch mit der EMC-Richtlinie 2014/30/EU hergestellt wurde.

- is in conformity with the provisions of the Machinery Directive 2006/42/EC and if relevant
also the provisions of the EMC Directive 2014/30/EU.

- est conforme aux dispositions de la Directive relatives aux machines 2006/42/CE et
également aux dispositions de la Directive sur la Directive EMC 2014/30/UE.

- € in conformita’ con la Direttiva Macchine 2006/42/CE e, se pertinente, anche alla Direttiva
alla Direttiva EMC 2014/30/UE.

- in overeenstemming is met de bepalingen van de Machine richtlijn 2006/42/EG en wanneer
relevant ook met de bepalingen van de EMC richtlijn 2014/30/EU.

- ar i éverensstammelse med Maskindirektivets bestammelser (Direktiv 2006/42/EG) och
om relevant ocksa bestammelserna i EMC-direktivet 2014/30/EU.

- tayttda Konedirektiivin (Direktiivi 2006/42/EY) maaraykset ja oleellisilta osin mydés EMC-
direktiivin 2014/30/EU.

- es conforme a la Directiva de Maquinaria 2006/42/CE v, si aplica, es conforme también a
la Directiva EMC 2014/30/EU.

- pozostaje w zgodzie z warunkami Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE i jezeli ma to
zastosowanie rowniez z warunkami Dyrektywy dot. kompatybilnosci elektro magnetycznej
EMC 2014/30/UE.

- oTroBapsi Ha M3UckBaHuATa Ha [dupektuBata 3a MawwuHute 2006/42/EQO n ako mnma
NPpUNoXeHne Ha W3UCKBaHWATa Ha [upekTuBata 3a enekTpoMarHuTHa CbBMECTUMOCT
2014/30/EC.

- Megfelel a 2006/42/EK Gépi Eszkdzokre vonatkozd elbirasoknak és amennyiben
felhasznalasra keril, a 2014/30/EU Elektromagneses kompatibilitas Iranyelv feltételeinek.
- odpovida zakladnim pozadavkim Strojni smérnice 2006/42/ES a jestlize to jeji uplatnéni
vyzaduje i s podminkami Smérnice 2014/30/EU tykajici se elektromagnetické kompatibility.
-atitinka MasSiny direktyvos Nr.2006/42/EBiir, jeigu taikoma, Elektromagnetinio suderinamumo
direktyvos Nr. 2014/30/ES reikalavimus.




- je v sulade s podmienkami Smernice 2006/42/ES o strojnych zariadeniach a pokial si
to jeho uplatnenie vyzaduje aj s podmienkami Smernice 2014/30/EU o elektromagnetickej
kompatibilite.

-indeplineste prevederilor Directivei de Masini 2006/42/CE si daca este utilizata de asemenea
cu prevederile Directivei referitoare la compatibilitatea electro-magnetica EMC 2014/30/UE.
- on vastavuses Masinate Direktiivi tingimustega 2006/42/EU ning sammuti juhul, kui on
tegemist sammuti on vastavuses Elektromagnetilise kokkusobivuse Direktiivitingimustega
EMC 2014/30/EL.

- z dolocili Direktive o strojih 2006/42/ES ter, Ce je to relevantno, tudi z dolocili EMC Direktive
2014/30/EU.

- TTapapével oUP@wvn PE Toug Opoug Tng Odnyiag tepi Mnxavwyv 2006/42/EK kal o€
TTEPITITWON TTOU aUTO €QaPUOZETal KAl HE TOUG Opoug TNG Odnyiag Trepi NAEKTPOUAYVNTIKAG
oupBarorntag (HMZ) 2014/30/EE.

- Esta de acordo com exigéncias das Directivas das Maquinarias 2006/42/CE e no caso em
que tiverigualmente aplicagdo com as exigéncias das Directivas referentes a compatibilidade
electromagnética EMC 2014/30/UE.

- tikkonforma mad-dispozizzjonijiet tad-Direttiva dwar il-Makkinarju 2006/42/KE u jekk
rilevanti wkoll mad-dispozizzjonijiet tad d-Direttiva EMC 2014/30/EU.

- atbilst masinu direktivai 2006/42/EK, ka arT nepiecieSamibas gadijuma elektromagnétiskas
saderibas direktivai EMC 2014/30/ES.

Zedelgem
Antoon Vermeulen
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PROLOGO

ESTIMADO CLIENTE!

Rogamos lea este manual de instrucciones con detenimiento. Si sigue las instrucciones
proporcionadas, le esperan buenos resultados y un buen rendimiento econémico derivado
de la eleccién de esta maquina.

Manejada, ajustada y mantenida con cuidado, la maquina satisfara todas las exigencias
razonables respecto a la misma y le proporcionara un servicio fiable durante varios afios.
Si necesita instrucciones adicionales no incluidas en el presente manual, o si requiere de
ayuda de parte de personal de servicio con experiencia, le aconsejamos contacte con uno
de nuestros representantes locales, que también podra ofrecerle partes de recambio.

Kongskilde trabaja continuamente por la mejora de sus productos. Por tanto, en interés
de esta mejora, ninguna especificacion se considera final ni vinculante, y nos reservamos
el derecho a modificar el disefio de nuevas series de maquinas y equipos sin que medie
notificacion previa.

(K)xonGsSkiILDE

CNH Industrial Sweden AB
Bruksgatan 4

S-59096 Overum

Suecia

Teléfono: +45 61 80 50 00
E-mail: office@kongskilde.com
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1. INTRODUCCION

1. INTRODUCCION
DESCRIPCION DE LA FUNCION

La maquina esta disefiada para transportar y esparcir abonos granulados y pastillados,
microgranulado y semillas. El sistema de dosificacion es propulsado por un motor hidraulico.
La velocidad de salida del abono puede ajustarse en un solo paso desde la pantalla K-Plus.

La dosificacion se realiza mediante rodillos de alimentacidén de nailon “dentados” que giran
dentro de las compuertas de caida hechas de goma. El abono cae por las compuertas de
alimentacion a los eyectores, donde un flujo de aire desde el ventilador propulsado por una
toma de fuerza lo transporta a través de tuberias hacia las salidas esparcidoras situadas en
los laterales desplegables.
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1. INTRODUCCION

IDENTIFICACION DE LA MAQUINA

Designaciones del modelo
S 4812
S 4818
S 4824

Ancho de trabajo 12=12m
18=18m
24 =24m

Capacidad dela 48 =4800 liter

tolva
Modelo S = Spreader
O O
CNH @TNGSKII.DI
CNH Industrial Sweden AB 5-59096 Overum Sweden o
Designation APPLICATOR Descripcion .
VIV Tipo / Variante / Version
Model S 4824
o — 18 301626
Réceptionné le par la DRIEE lle de France
Permissible load: 5
Peso total max M total weight / ka] Modelyear Ano modelo
Eje de carga Axe! /[ kg| e ARo de fabricacion
Axe 2 / kg Made in Sweden
Axe 3 kg
Carga de la barrade | — . c €
de remolque O / 2 O

Numero de serie

Complete la siguiente etiqueta con la designacion del modelo y el numero de serie de su
maquina.

O O
cNd (K)xomcsxiLDE
CNH Industriial Sweden AB $-59096 Overum Sweden

Designation

VIV

Model

IaehH2ation Number

Réceptionné le par la DRIEE lle de France

Permissible load:

Max. total weight kg| Modelyeor
Axde | kg Year of
Axle 2 kg Made in Sweden
Axle 3 kg

O Drawbar kg 41653598500(8) c € O

Wing Jet KK ES 190108 4
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1. INTRODUCCION

REGULACIONES DE SEGURIDAD
LEA EL MANUAL DE INSTRUCCIONES. SEGURIDAD ES SU RESPONSABILIDAD.

Antes de modificar cualquier configuraciéon o empezar a utilizar la

T T h maquina, debe leer el manual de instrucciones. La maquina esta

[ ] disefiada y fabricada con todas las propiedades de seguridad
posibles, pero no somos capaces de prever todos los posibles
riesgos de seguridad concernientes a esta maquina.

Como duefio, Ud. es responsable de garantizar la seguridad de todo el personal relacionado
con el manejo, transporte, mantenimiento y/o almacenamiento de la maquina. Si tiene
preguntas que no se resuelven en este manual, contacte con su concesionario o distribuidorr.

Sea consciente de sus responsabilidades. El dispositivo de seguridad mas importante
es el operador consciente de la seguridad, cuyo entrenamiento y experiencia tienen que
comprender:

. Competencias del operador. El operador tiene que ser capaz de realizar los
ajustes correctos y completos de las configuraciones, asi como de garantizar un
manejo seguro y fiable. El entrenamiento en materia de seguridad tiene que ser
revisado o repetido cada afo.

. Tener en cuenta el entorno en tanta medida como para que los problemas
de seguridad imprevistos que puedan surgir sean gestionados garantizando
la seguridad de todo el personal (incluyendo los operadores, el personal de
mantenimiento y transeuntes).

Este simbolo significa: ALERTA DE SEGURIDAD!

Los adhesivos de seguridad en el manual de instrucciones se utilizan
para destacar instrucciones que implican la seguridad de todo el
personal. El incumplimiento de una instrucciéon dada puede provocar
lesiones graves o la muerte.

ETIQUETAS DE AVISO DE SEGURIDAD
iNota! Las pegatinas de la maquina pueden diferir de las calcomanias en este manual de
instrucciones.

SEGURIDAD A LA HORA DE CONECTAR Y DESCONECTAR WING JET

Riesgo de daio personal

Una maniobra no intencionada con el tractor puede provocar lesiones graves. Siempre
asegurese de que nadie se encuentra entre el tractor y la maquina durante la conexion y
desconexion.

Asegurese de que no hay presion en las mangueras hidraulicas

Antes de que el motor del tractor se pare, asegurese de que no hay presion en las mangueras
hidraulicas, activando las valvulas de carrete del tractor hasta colocarlas en la posicion de
flotacion.

5 (KJxonGsSkILDE



1. INTRODUCCION

Averigue la conexion de las mangueras hidraulicas

Asegurese de que las mangueras hidraulicas estan conectadas a las salidas hidraulicas
correctas del tractor. Si estan conectadas incorrectamente, la maquina podra moverse de
una manera no prevista.

MANTENIMIENTO DE SEGURIDAD

Evitar el contacto con el aceite y grasa
Para evitar el aceite y la grasa de contacto con la piel, usar guantes protectores.

Presion alta del aceite

Tenga cuidado inspeccionando el WingJet para encontrar fugas de aceite o conexiones
dafadas. El aceite hidraulico bajo presion puede penetrar la piel y causar dafos graves.
Antes de realizar los trabajos de mantenimiento del sistema hidraulico siempre libere la
presion del mismo y asegurese de que todos lo componentes estan correctamente ajustados
antes de poner el sistema bajo presion. Siempre use los guantes y gafas de proteccion.
iNunca manipule la valvula de llenado con gas de la bateria!

Hacer el mantenimiento regular

Hacer el trabajo de mantenimiento regularmente como se describe en este manual, la
seccion 7 MANTENIMIENTO. Vuelva a colocar las piezas de desgaste como se ha descrito.
Existe el riesgo de malos resultados si la maquina no se mantiene correctamente.

Apriete todas las tuercas y pernos

Recuerde siempre para apretar todas las tuercas y tornillos después de aproximadamente
3 horas de uso. Asegurese de que los tornillos y tuercas estan apretadas en todo momento.
Los pares de apriete se muestran en la seccion 7 MANTENIMIENTO.

Utilizar guantes de proteccién
Siempre use guantes cuando se trabaja con las piezas de la maquina, ya que pueden tener
bordes afilados.

SEGURIDAD DE TRANSPORTE

Respete las normas de circulacion aplicables
Los operadores siempre tienen que respetar las normas estatutorias y otras normas
nacionales relativas a la seguridad en la carretera y las cuestiones de seguridad ocupacional.

Manejar con cuidado, max 25 km/h
Sea un conductor cortés y segura, que pase el trafico que se aproxima. En todas las
situaciones, no exceda de 25 km/h.

Wing Jet KK ES 180109 6
Wing Jet S 4812-4824 K-PLUS HYDRO



1. INTRODUCCION

CALCOMANIAS DE ADVERTENCIA

Explicaciones de las pegatinas con pictogramas. Tenga en cuenta que las pegatinas pueden
diferir un poco de aquellas que vienen aqui presentadas.

| |

>
.8

4165 99101 00 Lea el manual!
Lea cuidadosamente las instrucciones y observe todas las instrucciones
de seguridad antes de conectar la maquina al tractor.

4165 98301 00 Advertencia zona peligrosa!

No esta permitido encontrarse en el area peligrosa, sobre, debajo o
cerca de la maquina durante su recorrido de transporte u operacion.
Nunca trabaje debajo del WingJet. Siempre asegurese de que nadie
se encuentra entre el tractor y la maquina.

4165 98300 00 Alta presién de aceite!

Tenga cuidado cuando se examinan las fugas de aceite o accesorios
dafiados. El aceite hidraulico bajo presién puede ser peligroso. Siempre
liberar la presidn en el sistema hidraulico antes de los trabajos de
mantenimiento en el sistema hidraulico y asegurese de que todos los
componentes son correctos apretada antes de que el sistema esta
configurado bajo presion. Siempre use guantes y proteccion para los
0j0s.

4165 34375 00 jBloqueo de transporte!

Cuando las secciones del botaldén estan levantadas en la posicion de
transporte, los laterales siempre tienen que ir protegidos mediante
bloqueos mecanicos de transporte. jNo pase por debajo del lateral
esparcidor levantado!

4165 25073 00 jAdvertencia! Peligro de aplastamiento
Riesgo de lesiones por aplastamiento. Ten cuidado.

4165 33479 00 jApague el motor!
Apague el motor y retire la llave antes de realizar el mantenimiento,
trabajos de reparacion y/o antes de remover las pantallas de segurida.

4165 33465 00 jAviso: transmision de correa / cadena!

Puede existir el riesgo de aplastar las manos a la hora de realizar los
trabajos de mantenimiento. Asegurese de que todas las protecciones
estan en su sitio correcto después de terminar el mantenimiento.

7 (KJxonGsSkILDE



1. INTRODUCCION

4165 33472 00 Componentes apretados con resorte!

La seccion exterior del botalon esparcidor esta apretada por un resorte
cuando esta doblada. Todos los trabajos de mantenimiento tienen que
llevarse a cabo cuando el botaldn esté extendido en la posicidn de
trabajo y adecuadamente apoyado.

4165 98301 00/4165 33469 00 jQueda prohibido encontrarse en la
zona de trabajo de los esparcidores!

No se permite bajo ninguna circunstancia que las personas se
encuentren dentro del alcance de los esparcidores durante la operacion
del tractor.

iEje girando!

Los protectores del eje de toma de fuerza siempre tienen que estar
montados. jNunca intente conectar o desconectar o ajustar la maquina
antes de que el eje de TDF haya parado por completo!

4165 95076 00 jPunto de elevacién!
La maquina puede elevarse unicamente mediante los puntos
especificos marcados.

4165 33520 00 jHay que usar proteccion de ojos!

Sin embargo, estos avisos no exoneran al operador de la
responsabilidad de respetar las normas estatutorias u otras normas
nacionales relativas a la seguridad en la carretera o cuestiones de
seguridad ocupacional.

4165 33466 00 jHay que usar proteccion del oido!

Sin embargo, estos avisos no exoneran al operador de la
responsabilidad de respetar las normas estatutorias u otras normas
nacionales relativas a la seguridad en la carretera o cuestiones de
seguridad ocupacional.

Wing Jet KK ES 180109
Wing Jet S 4812-4824 K-PLUS HYDRO



2. DESCRIPCION TECNICA

2. DESCRIPCION TECNICA
CONECTAR LA MAQUINA AL TRACTOR

BARRA DE ENGANCHE

El tractor esta conectado a la barra de enganche de la maquina. La barra de enganche es
recambiable y puede ser adaptada para terminar tanto en el ojal de arrastre de @40mm (A),
el gancho de elevacion de @50mm (B) o bola de @80mm (C).

PLATAFORMA DE SOPORTE

Ala hora de aparcar la maquina, acopla la plataforma de soporte de acuerdo con la imagen
de abajo. Antes de mover la maquina, la plataforma tiene que ser doblada y puesta en su
posicion de transporte.

Posicién de Posicion de transporte /
aparcamiento trabajo

JATENCION! La carga vertical de la barra de enganche no puede superar 1.600 kg
sobre el gancho del tractor.

- Sea consciente del riesgo de aplastamiento de las manos durante
/ I el manejo de la escalera entre las dos posiciones.

A la hora de aparcar, asegurese de que la maquina se encuentra

sobre un suelo rigido y plano y de que la plataforma esta montada

correctamente. La maquina debe estar bloqueada para no poder

moverse. No aparque la maquina sobre la plataforma de soporte
cuando esta completamente cargada.

Verificacion del desgaste del ojal de arrastre, véase la seccion 9. MANTENIMIENTO.

9 (KJxonGsSkILDE



2. DESCRIPCION TECNICA

ARBOL DE TOMA DE FUERZA (TDF)

Como estandar, S 4812 - 4824 esta equipada del arbol TDF de 540 r.p.m.

El arbol TDF tiene que estar conectado con la unidn de angulo ancho hacia el tractor.
Asegurese de que las mitades de los ejes no tocan el fondo cuando la maquina opera en
el modo maximo. Si tocan el fondo, ambas mitades tienen que acortarse igualmente. El eje
frontal debe formar solapa de acuerdo con la imagen de abajo.

Arbol TDF de 540 rpm al menos 1/3 de la longitud.

Arbol TDF de1000 rpm al menos 2/3 de la longitud (un extra opcional).

Active el ventilador antes de poner en marcha el mecanismo de alimentacion. La TDF debe
activarse con revoluciones bajas del motor que luego deben incrementarse paulatinamente
hasta que la TDF trabaje con 540 rpm. Primero desactive la alimentaciéon y después el
ventilador.

JATENCION! El angulo de alteracién no puede superar 80°,
independientemente de que el eje esté girando o esté parado.

No intente poner el tractor en marcha o activar la TDF antes de que
%O esté sentado correctamente en el asiento de conductor. Quédese
,’Q O alejado y también mantenga la ropa suelta lejos del eje TDF que

gira.
jLos protectores del eje TDF siempre tienen que estar montados
e intactos!
-]11" .CG%
CONEXION AL TRACTOR

SISTEMA HIDRAULICO CONECTADO DIRECTAMENTE

El tractor tiene que ir equipado de las siguientes salidas hidraulicas:

De doble efecto De simple efecto Linea de retorno al tanque
S 4812 1 1 1
S 4818 — 4824 2 1 1

Todas las mangueras hidraulicas estan equipadas de manguitos de unidn rapidos tipo
Aeroquip 1/2”, excepto la linea de retorno que esta provista de semiacoplamiento rapido
hembra de 3/4”. Para simplificar la conexion, todas las mangueras vienen marcadas en
color (véase abajo). Esta pegatina esta situada en la caja de la transmision del ventilador.

Wing Jet KK ES 180109 1 0
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2. DESCRIPCION TECNICA

Marca de color en la

ID de mangueras hidraulicas

manguera hidraulica

|l | ’
SB SB

z v (] Amarillo Maniobras
T Y Angulo de alas laterales.
- (solo en botaléns de 24m)
fm N‘ [ | Azul Doblamiento de laterales
- de la esparcidora
\ Negro I\/Ianiobras
o ! Angulo de alas laterales.
(solo en lateral de 24m)
Verde Accionamiento hidraulico
H NQ Blanco Suspension del lateral

bajo presion (solo en
O B laterales de 24m)
R Rojo Frenos hidraulicos

SISTEMA ELECTRICO

El sistema eléctrico esta dividido en dos circuitos separados de 12V: equipos de control y

luces de circulacion.

SISTEMA ELECTRONICO DE MONITORIZACION Y CONTROL K-PLUS

La pantalla debe estar montada en un lugar conveniente de la cabina para que el conductor
tenga buena vista de la misma y la posibilidad de manejar las funciones de la maquina
cuando esté sentado en el asiento, mirando recto en la direccion del movimiento.

Conecte el euroconector de 3 pines al tractor y el cable de comunicacion a la caja de control
en la cabina del tractor, véase la seccién 10. DIAGRAMAS DE CABLEADO E HIDRAULICOS

- (Negativo)
SB, GR

+12V Elektronic
R

. ... .. [Euroconector
+12V Alimentacion eléctrica g 3 pines

BL,Y

Cable de comunicaciones

LUCES DE CIRCULACION

Conecte el conector de siete (7) polos al tractor.

Cable de luces

Colores de cableado
SB Negro

W Blanco

R Rojo

BL Azul

Y Amarillo

GN Verde

GR Gris

BN Marrén

P Rosado

(KJxonGsSkILDE



2. DESCRIPCION TECNICA

ACCESORIOS DE RUEDAS / ANCHURAS DE EJES /
FRENOS

ANCHURAS DE EJES

El eje de ruedas es ajustable y puede configurarse a anchuras diferentes, segun el tipo de
rueda del que esté provista la maquina.

CONFIGURACIONES BASICAS:

Anchuras de ejes Tipo de rueda
1950 mm - 2180 mm para 800/45 - 30,5
1900 mm - 2180 mm para 800/40 - 26,5
1700 mm - 1980 mm para 600/55 - 26,5
1750 mm - 2000 mm para 340/85 R38
1840 mm - 2040 mm para 420/85 R34+

*Solamente con frenos neumaticos y chasis alto.
Para conocer la presion de inflado de la rueda y su carga maxima, consulte la seccion

9. MANTENIMIENTO, DIMENSIONES DE RUEDAS / PRESION DE INFLADO
RECOMENDADA PARA LA CARGA MAXIMA.

St/

KAgujeros para tuercas

A I

Agujeros alargados

Los ajustes de la anchura del eje se realizan mediante los ejes exteriores provistos de
agujeros alargados. Los ejes exteriores se fijan al eje interior con dos tornillos. Los tornillos
pueden montarse en dos posiciones diferentes.

FRENOS HIDRAULICOS

Opcionalmente, la maquina puede ir equipada con frenos. En este caso, la accién de frenado
se realiza mediante un cilindro de efecto simple en cada rueda. Ambos cilindros hidraulicos
estan conectados dentro de la salida hidraulica de efecto simple del tractor.

Wing Jet KK ES 180109 12
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2. DESCRIPCION TECNICA

AJUSTE DE FRENOS HIDRAULICOS

1. Levante la rueda.

2. Apriete el tornillo de ajuste A hasta bloquear la rueda.

3.  Afloje el tornillo de ajuste hasta liberar el freno y afloje el tornillo mediante un giro
mas.

4. Averigue si el recorrido del cilindro hidraulico no supera los 40 mm durante el
frenado.

5. Si el recorrido es excesivo, las zapatas también pueden ajustarse en el punto
de union inferior, apretando la tuerca B en la mitad inferior de la placa. Luego
empiece de nuevo desde el punto 2.

SISTEMA HIDRAULICO

La maquina viene equipada con un sistema hidraulico directamente conectado, donde las
diferentes funciones estan conectadas directamentente a las salidas hidraulicas del tractor.

El sistema hidraulico se compone de:

Un motor hidraudlico con una valvula distribuidora para el sistema de alimentacion, filtro de
presién (C), cilindros hidraulicos, mangueras hidraulicas, reguladores y valvulas reguladoras
ajustables. La maquina S 4818-4824 también esta equipada con una valvula de derivacion
eléctrica (B), un manémetro (A) y un acumulador.

|

°
M

|'Fﬁ'

- I-
o

Valvula de derivacion:
Es utilizada para cambiar funciones del angulo horizontal y el angulo de las alas laterales
(solamente S 4818-4824).

13 (KJxonGsSkILDE



2. DESCRIPCION TECNICA

Acumulador

El acumulador es utilizado como suspensién hidraulica de las alas laterales (solamente
S4824). Debe estar cargado de aceite hasta los 8 —12 MPa en el mandmetro, véase la
seccion 8. BOTALON ESPARCIDOR, BOTALON ESPARCIDOR DE 18-24 METROS.

Filtro
El aceite que pasa desde el tractor a la valvula proporcional y el motor hidraulico atreviesa
el filtro de presion. El filtro deber ser cambiado cuando el indicador (A) cambie de verde a

rojo.

A = Motor hidraulico
B = Valvula distribuidora

El sistema de dosificacion es accionado por el motor hidraulico. EI motor hidraulico requiere
de un flujo de aceite de 30 I/min.

Wing Jet KK ES 180109 14
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3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y
CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

K-PLUS

El sistema se compone de una pantalla de visualizacion con controles y una unidad de

inteligencia artificial adjunta.

Todas las funciones de Wing Jet son controladas desde la pantalla mediante un conjunto
de controles que cambian de funcién segun el menu. La pantalla debe ser conveniemente
instalada en el interior del tractor.

ESTRUCTURA DEL MENU

Los menus se muestran en una estructura de arbol.
1. La estructura de arbol empieza en el Menu principal.
El Menu principal se muestra cada vez que se activa el sistema.
El Menu principal tiene 5 grupos principales:

Operacion
Alarma
Configuracion
Info

Visualizacion

¥yl se consigue pulsando A2

& se consigue pulsando A3

c}} se consigue pulsando A4

| | se consigue pulsando A5

se consigue pulsando B2
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3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

PULSADORES

La pantalla tiene tres filas de pulsadores: A1-A5 , B1-B5 y C1-C4.

La funcion de cada uno de los pulsadores depende del menu que en el momento dado se
muestre en la pantalla. No todos los pulsadores estan disponibles para todos los menus.
Algunas funciones son iguales para todos los menus.

Presionando A1, ‘_I , situado en la esquina superior izquierda, volvera al menu anterior.
De esta manera, presionando A1 varias veces, siempre volvera al Menu principal.

El pulsador B1, E se usa a menudo para pasar al menu siguiente de la estructura.

La pantalla tiene ademas 2 conmutadores mecanicos: el inferior se usa para cambiar la
dosis de abono durante la marcha en el campo, y el otro para iniciar el esparcimiento.

VISION DE CONJUNTO DE LA PANTALLA K-PLUS

Menu anterior Num. de Menu siguiente
(pulsar A1) Reloj meni  (press B1)

Num. de
campo\
(S RN =] et

Alarma desactiv

] W 2 -
A2 B2 Pulsador
A3 I B3
A4 If B4
A5 I B5
C1 C2J k C3| |C4

Wing Jet KK ES 180109 1 6
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3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

INTRODUCCION DE DATOS

08-02-11 Qj

= - » + N i

)EE)E)

B
0
®®®

En general, al introducir datos, en la parte inferior de la pantalla aparece una ventana
separada: Seleccione el digito a cambiar pulsando C2 < oC3 — .

Aumente o reduzca el digito marcado pulsando C1 - o C4. (Alternativamente pulsando B3
+0B4-).

Acepte el valor pulsando B5. \Jl

Para anular la introduccidn de datos sin aceptar y guardar el valor presentado, pulse B1
ESC.

ACEPTAR LAALARMA

Cuando se muestre una alarma en la pantalla, acepte la alarma pulsando B5.

ERR Tank 1 Empty

17 (KJxonGsSkILDE



3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

11:32 (D ]

Mainmenu

B

Machine Type
wing.Jet

.
~

(a1
(a2)
(83
(29
(85)

(e1)(c2)(c3)(ey

MENU PRINCIPAL

Menu
principal
A2:

A3

A4:

A5

B2

B4

Seleccionar
menu
Operacion

Menu de
alarmas

Menu de
configuracion

Info menu

Visualizacion

Explicacién

Se usa para manejar la desactivacion de la seccién del
botalon, la valvula de derivacion para ajustar el botalon y
para controlar el medidor de rendimiento por hectarea
kg/ha.

Seleccionar si las distintas alarmas tienen que ser
activadas o desactivadas.

Calibracién del factor de rueda, calibracién del abono,
ancho de trabajo, ritmo de entrada o salida kg/ha.

La calibracion de las ruedas y la calibracién del abono
tienen que llevarse a cabo antes de utilizar la maquina en
el campo.

Visualizacion, Cantidad total de abono kg, Tiempo de
trabajo (minutos) en el campo actual y Cantidad y tiempo
totales en todos los campos, Intensidad y Tensién actuales.

Contraste, Luz de pantalla, fecha, reloj e idioma solicitado.

Muestra el tipo de maquina.

Wing Jet KK ES 180109
Wing Jet S 4812-4824 K-PLUS HYDRO
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3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

5

English

YY:MM:DD

HH:MM

)

[
I &
T =

VISUALIZACION

Menu Seleccionar menu

principal

A2 Contraste en la pantalla.

A3 Activar/desactivar la luz de la pantalla.

A4 Fecha.

A5 Reloj.

B2 Version del software en la pantalla (izquierda) y en la unidad de
inteligencia artificial (derecha).

B3 Configuracion del idioma solicitado.
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3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

11:32 @
Operation

)

OPERACION 1/2

A3

A4

Muestra la velocidad de movimiento hacia delante. |.H 6.7

Medidor de hectareas puesto a cero en el numero de campo actual. El
num. del campo aparece en la esquina superior / derecha de la pantalla.
Funcion cambiada cuando el botaldn se ajusta entre el ajuste horizontal y
la altura de los extremos exteriores. Solamente en Wing Jet S 4818-4824.

—km/h

Activacion/desactivacion del mecanismo de alimentacién del motor hidraulico operada por
el conmutador mecanico inferior. (hacia arriba=On, hacia abajo=0ff)

Control automatico:

&

400

Ke/ha Debajo de este simbolo se muestra la dosis de salida kg/ha solicitado del

480  abono. La dosis de salida actual es presentado a la derecha del simbolo. La
dosis de salida puede ser cambiado hacia arriba o hacia abajo en pasos del
10%, mediante el conmutador mecanico superior.

Desactivacion parcial:

Los simbolos de los ejes de alimentacién p g giran durante el trabajo. La desactivacion
parcial es manejada mediante el pulsador C1-C4. Las secciones de los ejes de
alimentacion y del motor hidraulico estan tachadas cuando estos estan desactivados.

C1: Desactivacion parcial, seccion izquierda exterior del lateral. 7&1
C2: Desactivacion parcial, seccion izquierda interior del lateral. 2
C3: Desactivacion parcial, seccion derecha interior del lateral.  ¥¢?
C4: Desactivacion parcial, seccion derecha exterior del lateral. ¥ 4

Wing Jet KK ES 180109 20
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3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

11:32 (4)
Operation 272

B

e

-

X

M

Off

.—.—/‘%\_

[ External connection:

=
Iy

(e1)(c2)(c3)cy)

OPERACION 2/2

A2 Numero de campo. Seleccionar el num.de campo que debe estar activo
0-19.
A3 Visualizar r.p.m. del ventilador. Recomendado

Wing Jet 4812 ~ 4100 rpm durante el trabajo.
Wing Jet 4818-4824 ~ 4500 rpm durante el trabajo.

A4-A5 Conmutador para luces adicionales de la tolva.

B2 Numero total de kgs de abono en el campo seleccionado.
ACEPTAR LA ALARMA

Cuando la alarma se muestra en la pantalla, por ejemplo: ERR  Tank 1 Empty

Acepte que ha visto la alarma, pulsando BS.

Conexion externa B5: On / Off (Por ejemplo, si se pierde la sefial de GPS, puede desactivarse
el manejo externo).
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3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

CONFIGURACION 1/3

A2

A3
A4
B2
B4

Numero de campo. Seleccionar el campo que debe estar activo 0 - 19
(La misma funcion que en el Menu de operacion 2/2)

Ancho de trabajo en la maquina (m con dos decimales).

Calibracién del factor de accionamiento (Calibracion de ruedas).
Introducir el ritmo de salida requerido, kg /ha con un decimal.

Prueba de calibracion. Ver la prueba de calibracion.

Wing Jet KK ES 180109

Wing Jet S 4812-4824 K-PLUS HYDRO
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3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

11:32 {(6)
‘ Setup 213 ]

External connection 1.

Primary Control

Ext. protocol  Off J rOT.
0

66669

Output control: }

@@@@

Section control Off Baudrate:
38400

s

>

11:32 (7)
* L Setup 3/3 ]
External connection 2.
Secundary Control

Ext. protocol ~ Off } [ .
0

)

Output control: }

Section control Off Baudrate:
38400

@@@Q

CONFIGURACION 2/3 - 3/3

Estos menus se usan para seleccionar el tipo de conexiones externas, por ejemplo el GPS.
También es posible conectar sistemas que controlan la desactivacion de las secciones del

lateral y dosis (Kg/ha). Contacte con su proveedor de GPS.

(KJxonGsSkILDE



3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

11:32

Wheel Calibration

CALIBRACION DE RUEDAS
—* mm
Calibracion del factor de rueda IHA

(factor de base 0,123)

((jAntes de calibrar el factor de rueda averigue la presion de la inflado de la rueda de

transporte!)

Mida la distancia de 100 m.

Al A

—

m
Apunte el factor de rueda: IHA

Configure la distancia en cero mediante el boton de borrar B3.

Mueva la maquina a la distancia de 100m con el rodillo de accionamiento activado.
Introduzca la distancia (100 m) en A3 y acepte el valor pulsando B5.

El factor en A2 cambia. (El factor requiere de tres decimales).

Wing Jet KK ES 180109
Wing Jet S 4812-4824 K-PLUS HYDRO
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3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

11:32
‘ l Calibration Test
| gPP
[20 ™ e

k
lﬁ ’ 1.00 ‘

(a1)
(a2)
(82)
(29
(25)

DR

PRUEBA DE CALIBRACION

1.

N

1.

Configure la maquina para la prueba de calibraciéon. La prueba se realiza en
el eje de alimentacion frontal. Los ejes de alimentacién traseros se detienen
automaticamente cuando Ud. entra en el menu de calibracion. Para pequenas
cantidades de abono o dosis de semilla, configure el engranaje reductor en la
posicion de reduccion. Consulte SISTEMA DE ACCIONAMIENTO DEL SISTEMA
DE DOSIFICACION. Configure las compuertas de dosificacién a la posicién
adecuada y monte la canaleta del prueba.

Entre en el Menu de calibracion y pulse el boton de calibracion detras del ventilador
para llenar las compuertas de dosificacién con el abono, vacie la canaleta.

Introduzca el valor de pulsacion. |&(N[ 10,00 o el valor de pulsacion antes
utilizado.

Comience la calibracién pulsando en botdn de activacion B2. El simbolo de (A3)
empezara a parpadear.

Pulse el boton de calibracion detras del ventilador y manténgalo presionado
hasta que la canaleta de prueba se llene hasta los % aproximadamente.

Pese la calidad amontonada en la canaleta.

Introduzca el peso: kg con dos decimales en A3. El simbolo dejara de parpadear.

El valor de pulsacién en A2 ha cambiado. (Valor de pulsacién= Cuantos gramos
proporciona el arbol de alimentacion en 1/100 de curso en todo el ancho de
trabajo). Es posible introducir el valor de pulsacién anterioremente utilizado sin
realizar la prueba de calibracion.

Repetir la calibracién para averiguar si el valor de pulsacion es constante.

Vaya al Menu de configuracion 1/3 e introduzca la dosis de salida requerido. La
maquina esta lista para funcionar.

Cuando la transmisién esta activada, los kg/ha se ajustan automaticamente la
dosis de salida requerido. La dosis de salida actual es presentado a la derecha
del simbolo en la pantalla.
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3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

CUADRO PARA APUNTAR LOS VALORES DE PULSACION

Abono Valor de pulsacion Abono Valor de pulsacion

Wing Jet KK ES 180109 26
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3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

INFO MENU 1/2

El K-Plus puede ser programado de modo que recopile la informacion sobre el trabajo en
campos diferentes 0-19.

A2
A3
B2
B3

Seleccione el campo para mostrar informacion.

Tiempo de trabajo, muestra los minutos de activacion de la transmision.
Muestra la cantidad total de abono esparcido en el campo seleccionado.
Muestra las hectareas en el campo seleccionado.

Toda la informacion seleccionada arriba puede configurarse a cero individualmente.
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3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

CJ

-

Voltage Electronics kg x1000kg
134 376.4

@EEEE)

-
Voltage Power

13,7

Current (A)

-

INFO MENU 2/2

A2 Informacién sobre la Tension actual para los Equipos electronicos (V).
A3 Informacién sobre la Tensién actual (V).

A4 Informacién sobre la Corriente actual (A).

B2 Muestra la cantidad total de abono utilizado en todos los campos.

B4 Muestra las hectareas totales ha en todos los campos.

B5 Muestra las horas de trabajo totales en todos los campos.

Toda la informacion seleccionada arriba puede configurarse a cero individualmente. (B2-B5)

Wing Jet KK ES 180109 28
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3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

G

00600

(1)
(82
(83
(9
(83)

% {min rpm) }

@@@0

&
%
]
g
B

ALARMA

Todas las alarmas pueden desactivarse por separado, cuando se desactiva una alarma
pulsando el botén, el simbolo queda “tachado”. El pequefio simbolo encima del Menu
de operacion 1/2 muestra la desactivacion de la alarma. P.ej. 125G el sensor del arbol de
alimentacion para el arbol de alimentacion 2 esta desactivado.

A2 Sensor de la tolva.

A5 Sensor del ventilador. Se muestra la alarma si las rpm estan por debajo del
valor configurado (las 3000 rpm estandar) durante el manejo de la maquina.
jAviso! La alarma se desactiva cuando las rpm min. preconfguradas se
configuran a cero!

Sensores del arbol de alimentacion

B2 Seccion izquierda exterior del lateral

B3 Seccidn izquierda interior del lateral (desactivada en la imagen de arriba)
B4 Seccion derecha interior del lateral

B5 Seccion derecha exterior del lateral

Ejemplo de alarma:

ERR Stop Section4
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3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

11:32 (13)
Advanced setup 172 ]

CONFIGURACION AVANZADA 1/2

Pulse y mantenga pulsado el boton C4 durante unos segundos para entrar en el menu de
Configuracion Avanzada.

B2 La dosis de salida introducido puede ser cambiado (conmutador mecanico)
durante el manejo en etapas de +/- 10% (configuracion estandar).

Las etapas en % pueden ser ajustadas en el menu de arriba. B2
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3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

11:32 (14)
Advanced Setup 272 ]

o |

@,

o,

3
@o"

06000

l O_ﬂ_[L Max puls;; } O&S 4 10D

h S

(cz)(es)(c4)

CONFIGURACION AVANZADA 2/2

Es posible configurar el numero maximo de segundos entre las sefales desde los sensores
del arbol de alimentacién antes de que la alarma se muestre en la pantalla. En algunos casos
es necesario aumentar este tiempo si pequenas cantidades de material estan esparcidas
y la maquina esta trabajando con la velocidad de avance baja (puede detectarse el tiempo
prolongado entre las sefales del sensor, ya que el arbol de alimentacion ha parado).

A2 Segundos entre el vaciado de la tolva y la visualizacion de la alarma en la
pantalla.

A5 El numero maximo de impulsos aceptados del sensor del arbol de
alimentacion cuando el arbol de alimentacion esta inmovilizado.

B2 El numero maximo de segundos entre las sefiales desde
el sensor del arbol de alimentacién 1 cuando el arbol de alimentacion gira.

B3 El numero maximo de segundos entre las sefiales desde
el sensor del arbol de alimentacién 2 cuando el arbol de alimentacion gira.

B4 El numero maximo de segundos entre las sefiales desde
el sensor del arbol de alimentacién 3 cuando el arbol de alimentacion gira.

B5 El numero maximo de segundos entre las sefiales desde

el sensor del arbol de alimentacién 4 cuando el arbol de alimentacion gira.
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3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS

ALARMAS VISUALIZADAS EN LA PANTALLA

Activacion del sistema Activacion
Starting

Baja tensién (E) (Equipos electronicos)
Baja tensién (P) (Energia)
Alto consumo de energia (A) (Amperio)

Desactivaciéon de partes activa
Alimentacion activa
iSin velocidad!

Tolva 1 vacia

ARBOL DE ALIMENTACION
PARAR EL ARBOL DE ALIMENTACION1 (12m: Derecho trasero ;
18, 24m: |zquierdo trasero)
PARAR EL ARBOL DE ALIMENTACION2 (12m: Izquierdo trasero ;
18, 24m: Izquierdo delantero)
PARAR EL ARBOL DE ALIMENTACION3 (12m: Derecho delantero ;
18, 24m: Derecho delantero)
PARAR EL ARBOL DE ALIMENTACION4 (12m: Izquierdo delantero ;
18, 24m: Derecho trasero)

Vals1_roterar (12m: Derecho trasero ; 18, 24m: |zquierdo trasero)
Vals2_roterar (12m: Izquierdo trasero  ; 18, 24m: Izquierdo delantero)
Vals3_roterar (12m: Derecho delantero ; 18, 24m: Derecho delantero)
Vals4_roterar (12m: Izquierdo delantero ; 18, 24m: Derecho trasero)

VENTILADOR
RPM DEL VENTILADOR BAJAS
RPS DEL VENTILADOR ALTAS
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4. SISTEMA DE ACCIONAMIENTO DEL SISTEMA DE DOSIFICACION

4. SISTEMA DE ACCIONAMIENTO DEL
SISTEMA DE DOSIFICACION

El sistema de accionamiento se compone de:
. El motor hidraudlico con una valvula proporcional

. El sistema K-Plus para el ajuste de dosis de salida

. Engranaje reductor para esparcir a “dosis bajas”

. Embragues para desactivar parcialmente el ancho de trabajo
. Elementos de transmision y subconjuntos

Sistema de accionamiento con el motor hidraulico y valvula distribuidora.

Engranaje reductor Motor hidraulico

— |
Eje de Bobina de embrague Eje de Sensor de
alimentacién para el ancho de trabajo alimentacion pulsacion
trasero parcial delantero

S 4818-4824 Lado derecho

MOTOR HIDRAULICO

La maquina esta equipada con una valvula distribuidora controlada electrénicamente que
manipula la velocidad del motor hidraulico. El ajuste de la dosis de salida puede realizarse
desde el asiento del conductor en la cabina del tractor durante el trabajo.
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4. SISTEMA DE ACCIONAMIENTO DEL SISTEMA DE DOSIFICACION

ENGRANAJE REDUCTOR

El engranaje reductor se compone de una rueda de 12 dientes y una de 24, mas la cadena.
Al esparcir microgranulado o cantidades muy pequefias de material, inferiores a 50 kg/ha,
la velocidad del motor hidraulico sera baja. Entonces hay que invertir las ruedas de cadena
del engranaje reductor. De este modo se obtendra la reduccién de 1:2, de acuerdo con las
imagenes de abajo.

ﬁ @;’.‘ Pare el motor y retire la llave antes de retirar las pantallas de

@ proteccidn.

O Durante los trabajos de mantenimiento puede existir riesgo de
% aplastamiento de las manos. Asegurese de que todas las pantallas
ig O estan puestas en su sitio correctamente después de terminar los
trabajos de mantenimiento.

DESACTIVACION PARCIAL

El ancho de trabajo de la maquina puede reducirse a través de los embragues del rodillo de
alimentacion controlados eléctricamente.

Encontrara la descripcion de las funciones de las maquinas equipadas con el sistema
K-Plus en la seccién 3. SISTEMA DE MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR
K-PLUS, OPERACION 1/2.

S 4812-4824 esta equipado con cuatro embragues para la desactivacion parcial del eje de
alimentacion. Los ejes frontales y traseros se dividen en mitades.

Si el mecanismo de alimentaciéon ha de ser completamente desactivado, el motor de
accionamiento tiene que desconectarse.

Embrague del eje de alimentacion controlado
eléctricamente para la desactivacion parcial controlada
desde la caja de maniobra en la cabina del tractor
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5. SISTEMA DE DOSIFICACION

5. SISTEMA DE DOSIFICACION

La dosificacion en la tolva se realiza mediante rodillos de alimentacion de nailon “dentados”
que giran dentro de las compuertas de alimentacion ajustables de goma. El abono cae por
las compuertas de dosificacion a los expulsores, donde un flujo de aire desde el ventilador
propulsado por una toma de fuerza lo transporta a través de las tuberias hacia las placas
esparcidoras situadas en el lateral.

AJUSTE DE LA COMPUERTA DE DOSIFICACION

La palanca A puede ajustar la distancia entre la compuerta de dosificacién y el rodillo de
alimentacion. El tamafio de la apertura influye en la cantidad dosificada. La apertura debe
ajustarse de modo que la semilla y el abono pasen libremente sin quedar aplastados o
amontonados.

En general, debe usarse la posicidén 2, ya que esta configuracién proporciona un ritmo de
alimentacion mas constante. Las aperturas mayores se usan para abonos granulados de
granos mas gruesos. Al usar una apertura mas grande, el ritmo de esparcimiento también
aumentara hasta cierta medida.

Regla:

Para materiales cuyo diametro no supera 4 mm, use la posicion 2, para materiales mas
grandes pase a la posicion 4. Siempre debe mantenerse un flujo uniforme y constante de
material.
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5. SISTEMA DE DOSIFICACION

CARGAR LA MAQUINA

Suba la escalera y libere la lona tensionada  Averigue si la tolva esta limpia. Si necesita
con resorte. entrar en la tolva, el tamiz central de la
tolva puede retirarse.

Asegurese de que las compuertas de Cierre la lona mediante las correas de
dosificacion estan en la posicion 2 antes goma.

de llenar la tolva. Llenado de la tolva con

sacos grandes: haga una incision de cada

lado y deje que el abono caiga fuera.

Levante el saco y corte el fondo.

jLos tamices de la tolva no pueden cargarse con mas de 150
kg! jEsta prohibido quedarse en la tolva durante el transporte y
trabajo!

° Bajo ninguna circunstancia las personas pueden encontrarse al
D(')'I' alcance de la carga durante el llenado de la tolva.
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5. SISTEMA DE DOSIFICACION

PRUEBA DE CALIBRACION

Ponga las compuertas de dosificacion en la posicion deseada para el abono.
Llene la tolva.

Mueva el subconjunto de la rampa de carga delantera tirando la palanca hacia
atras.

Coloque la canaleta en su posicion de prueba.

Entre en el menu de calibracién en la pantalla del K-Plus, véase 3. SISTEMA DE
MONITORIZACION Y CONTROL POR ORDENADOR K-PLUS, y pulse el botén
de calibracion, A, detras del ventilador, para que arranque el accionamiento
y la semilla/abono llene uniformemente el area alrededor de los rodillos de
alimentacion. Asegurese de que la semilla/abono pase libremente entre los
rodillos de alimentacion y las compuertas de dosificacion. Si es necesario, ajuste
las compuertas de dosificacion.

Vacie la canaleta de prueba, devolviendo el material a la tolva, y coléquela en la
posicion de prueba.

Configure el K-plus al modo de prueba, simbolo parpadeante, pulse el boton de
calibracion y manténgalo presionado hasta que la canaleta de prueba se llene
hasta unos %. Use la balanza para pesar la muestra tomada y ponga el peso
en kg en el menu de calibracién del K-plus para obtener el valor de pulsacion.
Repita la prueba para comprobar que el valor de pulsacién es constante.

00

Posicion de calibracion Posicion de trabajo

8.

Reconfigure la maquina a la posicién normal de trabajo.

n‘x Mantenga las manos alejadas del mecanismo de alimentacién
% I durante la prueba de calibracion.
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6. EMPEZAR A TRABAJAR EN EL CAMPO

6. EMPEZAR A TRABAJAR EN EL CAMPO

. Realice la prueba de calibracién para asegurarse de que se dosifica la cantidad
correcta.

. Libere los bloqueos mecanicos de transporte del lateral y extiéndalo hasta la
posicion de trabajo.

. Aliniciarlo: Primero debe activarse el ventilador para evitar el dafio de las uniones
universales en el eje de toma de fuerza, ademas del desgaste innecesario de las
correas del ventilador; la toma de fuerza debe activarse con las rpm del motor
bajas. Luego las rpm del motor pueden serincrementadas progresivamente hasta
que el arbol TDF opere con las rpm normales (540 rpm). Ahora puede activarse
el sistema de dosificacion. Si el sistema de dosificacion se activa antes de que se
encienda el ventilador, el abono/semilla se acumulara en los expulsores, lo cual
puede provocar bloqueos.

. Al parar: primero detenga el sistema de dosificacidn, entonces puede
descontectarse el ventilador (jAviso! Reduzca las rpm del ventilador antes de
desconectar la toma de fuerza).

. Configure la dosis de salida deseado kg/ha en el Menu de configuracion 1/3 (B2).

. Cuando la tolva esta llena y la maquina esta lista para operar: proporcione presion
de aceite al motor hidraulico y active el mecanismo de alimentacion moviendo
hacia arriba el conmutador mecanico inferior en la pantalla. El mecanismo de
alimentacion arrancara en cuanto la maquina empiece a moverse hacia delante
y alcance 1 km/h.

. El terreno debe tener al menos 24 metros de ancho.

. Todas las protecciones tienen que estar correctamente montadas durante todo el
tiempo de recorrido (trabajo).

. El primer recorrido (turno) en el terreno, la maquina debe conducirse en circulos
por las esquinas del campo. jAviso! Conduzca hacia la izquierda (contrarreloj).
Esto se debe a que el sensor de velocidad esté montado en la rueda derecha.

. Realice los ajustes necesarios del lateral.

44:27 2
Operation @ // .
™~
d ©)
kgmha ~
480.0 N>

Start and stop switch

ON

OFF

Conmutador
de activacion y
desactivacion
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7. RECORRIDO DE TRANSPORTE

7. RECORRIDO DE TRANSPORTE

Averigue si la maquina esta correctamente conectada al tractor.

Doble la plataforma de soporte y muévala a la posicion de transporte, véase la
seccion 2. DESCRIPCION TECNICA, CONECTAR LA MAQUINAAL TRACTOR

Averigue si las secciones del lateral estan en la posicion de transporte, protegidas
mediante los bloqueos mecanicos de transporte, véase la seccion 8. LATERAL
ESPARCIDOR.

Conecte el conector de 7 pines de las luces de circulacién y averigie su
funcionamiento, véase la seccion 2. DESCRIPCION TECNICA, CONEXION AL
TRACTOR, LUCES DE CIRCULACION.

Averigue si las uniones inferiores del tractor no tienen la posibilidad de entrar en
contacto con el eje TDF cuando este gire.

AverigUe la presion de las ruedas del tractor y de la maquina, asi como el apriete
de los tornillos que sujetan las ruedas.

Conecte la manguera de los frenos hidraulicos si la maquina esta equipada con
frenos, véase la seccion 2. DESCRIPCION TECNICA, FRENOS HIDRAULICOS.
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8. LATERAL ESPARCIDOR

8. LATERAL ESPARCIDOR

El lateral esparcidor se compone de tres o cuatro secciones en cada lado, de las cuales la
seccion mas exterior esta equipada con un dispositivo de bloqueo de seguridad.

Una salida hidraulica de doble efecto del tractor se utiliza para el doblado y el despliegue
de los laterales. Para garantizar el funcionamiento fiable y la larga vida del mecanismo, es
fundamental que el sistema de unidn de los laterales sea inspeccionado regularmente y
ajustado si resulta necesario.

Durante el transporte, los laterales esparcidores tienen que estar doblados y protegidos

para el transporte.

|

transporte

S4812

Bloqueos mecanicos para el [Bloqueos mecanicos para el

transporte
S4818

Bloqueos mecanicos para el
transporte

S4824

Cuando las secciones del lateral estan levantadas en la posicion
de transporte, los laterales siempre tienen que ir protegidos
mediante bloqueos mecanicos de transporte.

iNo pase por debajo del botalén esparcidor levantado.

La seccidon exterior del lateral esparcidor esta apretada por un

resorte cuando esta doblada.

Todos los trabajos de mantenimiento tienen que llevarse a cabo
cuando el lateral esté extendido en la posicion de trabajo y

adecuadamente apoyado.

No se permite bajo ninguna circunstancia que las personas se
encuentren dentro del alcance de las esparcidoras durante la

operacion del tractor.

Wing Jet KK ES 180109
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8. LATERAL ESPARCIDOR

PLACAS ESPARCIDORAS

S 4812 Las placas esparcidoras giratorias del lateral normalmente deben estar montadas
hacia abajo, pero para abonar la superficie de los cultivos en desarrollo se les puede dar la
vuelta hacia arriba.

S 4818 — S 4824 Para una distribucion uniforme, las placas siempre deben estar dirigidas
hacia arriba.

Placa esparcidora dirigida hacia abajo Placa esparcidora dirigida hacia arriba

Ajuste y mantenimiento de laterales esparcidores

La maquina siempre debe estar conectada al tractor cuando se realiza
el ajuste.

Los laterales esparcidores deben estar extendidos en la posicion de
trabajo y adecuadamente apoyados o bloqueados mecanicamente en
la posicién de transporte.
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8. LATERAL ESPARCIDOR

LATERAL ESPARCIDOR DE 12 METROS

Para garantizar el funcionamiento fiable y la larga vida del mecanismo, es fundamental que
el sistema de unién de los laterales sea inspeccionado regularmente y ajustado si resulta
necesario. Los ajustes tienen que realizarse con los laterales en su posicion de trabajo. Si
el extremo exterior del lateral esta dirigido hacia abajo o si queda espacio en el punto C,
deben llevarse a cabo los siguientes ajustes:

. Afloje la tuerca A mediante varios giros en el amortiguador de goma.

. Ajuste la secciodn interior del lateral primero aflojando la tuerca de bloqueo B,
luego girando el vastago del piston en el lugar de agarre G por llave, hasta que la
seccion interior quede en posicion vertical, luego reapriete la tuerca de bloqueo
B.

. Apriete la tuerca A hasta eliminar la holgura en C. Si la seccion central esta
dirigida hacia arriba, las distancias (parte num. 4165 11181 87) tiene que
colocarse debajo de las placas en C. Después de eliminar la holgura, la tuerca
A tiene que apretarse mas con cuatro giros adicionales para proporcionar el pre-
tensionamiento correcto.

oo

G
~
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8. LATERAL ESPARCIDOR

LAS SECCIONES EXTERIORES DEL LATERAL SE AJUSTAN DE MANERA
SIGUIENTE:

Retire la varilla D retirando la tuerca que sujeta el buje de goma y retire la varilla
del perno de montaje.

Apriete el tornillo E de modo que la seccion exterior del botaldn se alinee con la
seccion central. Entonces afloje el tornillo mediante dos giros, lo cual provocara
que el botaldn exterior se dirija hacia abajo.

Afloje la tuerca F y ajuste la longitud de la varilla D para que esta pueda ser
recolocada en su perno de montaje sin alterar la posicion de la seccion exterior.
Recoloque la varilla D y ajuste la tuerca que sujeta el buje y la tuerca F.

Apriete el tornillo E de modo que la seccion exterior del botalén se alinee de
nuevo con la seccion central. Entonces bloquee el tornillo E mediante la tuerca
de bloqueo.

sS== =
0 <0
< I
o =
©
F D E

SECCION EXTERIOR DEL LATERAL

Cuando el lateral exterior esta extendido y bloqueado en la posicion de trabajo, el alambre
A se ajusta mediante el tornillo B para obtener el desvio de 50 mm con la fuerza de 50N
(5 kp). Entonces se ajusta el resorte C hasta conseguir la fuerza de accionamiento de 150-
200N (15-20 kp) en el extremo exterior del lateral.

50 mm

50 N -
150-200 N A
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8. LATERAL ESPARCIDOR

LATERAL ESPARCIDOR DE 18-24 METROS

El lateral esparcidor de 24 metros tiene unas alas laterales amortiguadas hidraulicamante
para reducir los movimientos de las alas durante el recorrido en condiciones dificiles. El
angulo de las alas laterales puede ajustarse manualmente o hidraulicamente. Realice el
ajuste de modo que los extremos exteriores del lateral esparcidor se encuentren 350-400
mm mas altos que la seccién central. (1, A). Para desplazarse por un terreno montafioso, el
angulo horizontal (2, D) de todo el lateral puede ajustarse hidraulicamente para adaptarse a
la superficie. El lateral esta suspendido y amortiguado eficazmente por un acumulador (C)
conectado al cilindro hidraulico (B). La presidén debe ajustarse a unos 8-12 MPa. La presion
se muestra en el mandmetro en la parte delantera de la tolva

’ Posicion basica

N
N \ AN, ‘ ’
‘ 3 4 ‘ : : 3 ---
13
E;/ I | "@‘—
" * o -
A A %/ < ok]

Ajuste de presion para la suspesion del lateral:

Conecte la manguera al tractor mediante la correa ID blanca y abra la valvula de cierre
(A). Ajuste la presion a 8-12 MPa en el mandmetro. Cierre la valvula (B). Véase también la
seccion 2. DESCRIPCION TECNICA, SISTEMA HIDRAULICO y seccién 9. DIAGRAMAS
DE CABLEADO E HIDRAULICOS, DIAGRAMA HIDRAULICO.

s

(Tl-iillll

Para mantener el correcto funcionamiento y la larga vida del lateral esparcidor, es importante
inspeccionar y ajustar el lateral si resulta necesario.
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9. MANTENIMIENTO

9. MANTENIMIENTO

Nueva maquina

Cuando la maquina se haya utilizado un par de horas, averigue si todos los tornillos y
tuercas siguen apretados correctamente. Especialmente los tornillos que sujetan las ruedas
y el marco/barra de enganche. Continue inspeccionando estos elementos en intervalos
regulares.

Uniformidad de esparcimiento

La uniformidad de esparcimiento depende en gran medida del alineamiento de las placas
esparcidoras. Asegurese de que estas estan alineadas con las placas de union soldadas al
lateral. La uniformidad de esparcimiento también depende del flujo uniforme de material a
través de los 20 rodillos de alimentacion.

Pruebas

Las pruebas se realizan fijando sacos de un material no resistente al aire alrededor de
las placas esparcidoras y esparciendo material al conducir la maquina de modo normal
o al activar el motor hidraulico. Cada uno de los sacos deben recoger unos 2-3 kg para
garantizar la precisioén del pesado.

Lado derecholizquierdo (rodillos de alimentaciéon delanteros/traseros)

Sume el peso de los sacos de las 10 placas esparcidoras izquierdas y compare el resultado
con el peso total de las 10 placas esparcidoras derechas. La diferencia entre los dos lados
debe ser menor al 5 %.

Rodillos de alimentacion individuales
Calcule el peso medio sumando los pesos de todos los sacos y dividalo en 20. Las placas
esparcidoras individuales no deben desviarse de la media por mas del 7%.

Ajuste

Lado derecho/izquierdo

El ritmo de salida puede ser incrementado del lado que suministre menos, ajustando la
placa de ajuste en los agujeros alargados C.

Suministro no uniforme a lo largo del arbol del rodillo de alimentacién

Los ajustes pueden llevarse a cabo aflojando los tornillos de la posicion A en la imagen
y subiendo o bajando las compuertas en los agujeros alargados. El ajuste hacia arriba
reducira el ritmo de salida.
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9. MANTENIMIENTO

Rodillos de alimentacién individuales

Debido al solapamiento, las cantidades liberadas por los rodillos de alimentacién individuales
pueden diferir sin afectar el resultado del esparcimiento. Los rodillos de alimentacion no se
ajustan por separado.

Ajuste basico

Con la palanca de la compuerta de dosificacién en la posicion 2, la distancia entre el borde
exterior de la compuerta de dosificacion y el fondo del rodillo tiene que ser de 8 mm.

El borde interior de la compuerta tiene que estar situado por debajo del borde inferior de la
apertura de caida (posicion B en la imagen), para evitar el flujo no uniforme hacia el rodillo
de alimentacion.

Sistema de alimentacién bloqueado

Desmonte el engranaje reductor y abra las compuertas de dosificacion hasta la posiciéon 6
en uno de los lateral de alimentacion. Use una llave de boca fija para darle vuelta al eje de
alimentacion. Averigle si el abono sale por todas las compuertas de dosificacion. Repita
el mismo procedimiento con los lateral de alimentacion. Ponga todas las compuertas de
dosificacion en la posicion utilizada anteriormente y monte el engranaje reductor.

Verificacion del desgaste del ojal de arrastre

El ojal de arrastre y elevacion de @50 mm debe ser recambiado cuando su diametro
incremente mas de 2,5mm.

jAVISO! jNo esta permitido hacer soldaduras en el ojal!

Eje TDF
Averigue si las protecciones de la TDF no estan dafadas. Las partes danadas tienen que
ser recambiadas antes de que la maquina sea puesta en funcionamiento.

Engrase todos los puntos de lubricacion
Engrase la maquina de acuerdo con las instrucciones concernientes a los intervalos de
lubricacion, véase la seccién 9. MANTENIMIENTO, INSTRUCCIONES DE LUBRICACION.

Apoye el lateral

Al realizar los trabajos de mantenimiento de la maquina, es importante apoyar la misma.
Antes de que se proceda a los trabajos de mantenimiento, el lateral esparcidor tiene que
estar extendido en la posicion de trabajo y adecuadamente apoyado.

Sistema hidraulico

Después de realizar este trabajo en el sistema hidraulico, hay que evacuar el aire del sistema.
Asegurese de que nadie esta trabajando en la zona. Active todos los cilindros hidraulicos de
modo que realicen el curso completo (desde el curso minimo hasta el maximo). Puede que
esto tenga que ser repetido.

= Apague el motory retire lallave antes de realizar el mantenimiento,
@ trabajos de reparacion y/o antes de demontar las protecciones de

seguridad.
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9. MANTENIMIENTO

presion puede ser extremadamente peligroso. Siempre libere

Proceda con suma cautela en las inmediaciones de fugas
% hidraulicas o mangueras dafnadas. El fluido hidraulico bajo

la presidon del sistema antes de aflojar cualquier tubo, unién o

manguera hidratlica. Acuérdese de apretar todas las conexiones
antes de poner el sistema bajo presion. Use las protecciones
para las manos y ojos.

La seccion exterior del lateral esparcidor esta apretada por un
resorte cuando esta doblada. Todos los trabajos de mantenimiento
tienen que llevarse a cabo cuando el lateral esté extendido en la
posicidon de trabajo y adecuadamente apoyado.

VACIADO, LIMPIEZA'Y ALMACENAMIENTO

La maquina tiene que vaciarse y limpiarse siempre después de su uso.
La tolva se vacia abriendo una contratapa de vaciado a cada lado de la maquina.

El abono restante puede ser recogido en la canaleta de prueba cuando las
compuertas de dosificacion se estén doblando completamente.

Cuando la tolva esta vacia, active el ventilador para retirar todo el material que
pueda quedarse en los recipientes.

Ahora la maquina puede ser limpiada con agua, siempre que el ventilador esté
trabajando. jAVISO! Las limpiadoras de alta presion no deben utilizarse para
subconjuntos electronicos.

Deje que la maquina se seque completamente antes de volver a usarla. El
tiempo de secado puede reducirse significativamente si para secar las partes
de la maquina donde el flujo del aire desde el ventilador es bajo (rodillos de
alimentacion, compuertas de dosificacion y el interior de la tolva) se usa aire
comprimido.

Cuando la maquina va a quedarse sin uso durante periodos alargados, asi como
al final de la temporada, debe lubricarse de acuerdo con las instrucciones de
lubricacion.

La maquina debe guardarse bajo cubierta en un lugar seco, con una lona encima
para prevenir que objetos ajenos caigan dentro de la tolva.

jAVISO! Si la maquina queda engrasada por dentro, asegurese de
que el aceite no haya entrado en contacto con las compuertas de
dosificacion ni con cualquier otra parte de goma.

—2»
C_~

47 (KJxonGsSkILDE



9. MANTENIMIENTO

TENSION DE LA CORREA DEL VENTILADOR

Retensione las correas del ventilador después unas cuantas horas de trabajo. Averigle la
tension de la correa del ventilador al menos cada cien (100) horas de trabajo.

TTmm 20 N/rem

Tornillos del brazo de tension

Afloje los tornillos (B) en el brazo y ajuste la tension de la correa con el tornillo de ajuste (C).
jAviso! Los tornillos (B) pueden ser reposicionados (A) si se alcanza el extremo del agujero
alargado.

jAVISO! Nunca active el ventilador con las rpm de la TDF mas
altas de aquellas para las que esta equipada (540 rpm, 700 rpm,
825 rpm o0 1000 rpm).

O Pare el motor y retire la llave antes de retirar las tapas de
% protecciéon. Durante los trabajos de mantenimiento puede existir
ig O riesgo de aplastamiento de las manos. Asegurese de que todas
las protecciones estan puestas en su sitio correctamente después
de terminar los trabajos de mantenimiento
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9. MANTENIMIENTO

INSTRUCCIONES DE LUBRICACION

Puntos de lubricacion Lubricante Intervalos de lubricacion S 4812-
S 4824
Grasa para | Aceite Una Num. de
rodamientos Diariamente | 200 ha |vez por puntos de
temporada | engrase
Eje TDF
1 Eje TDF X 6
2 Proteccion del arbol TDF X 4
Cadena de transmision
3 Rodamiento del arbol de X X 8
alimentacion X X
4 Cadenas X X

5 Plastico del rodillo de
tensionamiento

Lateral esparcidor

7 Junturas del lateral X X 0-20
8 Cilindros hidraulicos X X 4-12
Otros

9 Cubos de las ruedas X X 2

** Para intervalos de lubricacion y calidad de lubricante, compruebe el manual de
instrucciones separado para el arbol TDF.

jAVISO! Asegurese de que las partes de goma (puertas de dosificacion, mangueras de
aire, correas de transmision, etc.) no entran en contacto con grasa o aceite.
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9. MANTENIMIENTO

DIAGRAMA DE LUBRICACION

50
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9. MANTENIMIENTO

APRETADO DE TORNILLOS

En el WingJet se utilizan los tornillos de la calidad 8.8, 10.9y 12.9. Al recambiarlos, asegurese
de que se van a usar los tornillos y tuercas de la misma calidad. Es mas facil apretar los
tornillos y tuercas hasta su torque de apriete correcto si estan lubricados con aceite.

Para los distintos tornillos deben utilizarse los siguientes torques de apriete:

Torques de apriete

Calidad Tamaho Torque
Tornillos y Tornillos y tuercas
tuercas secos lubricados con aceite

8,8 M12 81 Nm 70  Nm

8,8 M16 197 Nm 170 Nm

8,8 M18 275 Nm 236 Nm

8,8 M20 385 Nm 330 Nm

8,8 M24 665 Nm 572 Nm

8,8 M30 1310 Nm 1127 Nm

10,9 M12 114 Nm 98 Nm

10,9 M16 277 Nm 238 Nm

10,9 M20 541 Nm 465 Nm

10,9 M24 935 Nm 804 Nm

10,9 M30 1840 Nm 1582 Nm

12,9 M16* 333 Nm 286 Nm

12,9 M20 649 Nm 558 Nm

12,9 M24 1120 Nm 963 Nm

Las tuercas y tornillos de la maquina siempre tienen que mantenerse
adecuadamente apretados.
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9. MANTENIMIENTO

DIMENSIONES DE RUEDAS / PRESION DE INFLADO
RECOMENDADA PARA LA CARGA MAXIMA

S 4812
Rueda Velocidad Carga max. (kg) Presion de la rueda kPa (bar)
600/55-26.5 10 6000 80 (0,8)
30 6000 100 (1,0)
800/40-26.5 10 6000 50 (0,5)
30 6000 80 (0,8)
800/45-30.5 10 6000 50 (0,5)
30 6000 50 (0,5)
420/85R 34 10 6000 140 (1,4)
(16.7 R 34) 30 5300 160 (1,6)
340/85R 38 10 6000 210 (2,1)
(13.6 R 38) 30 4000 160 (1,6)
S 4818
Rueda Velocidad Carga max. (kg) Presion de la rueda kPa (bar)
600/55-26.5 10 6000 80 (0,8)
30 6000 100 (1,0)
800/40-26.5 10 6000 50 (0,5)
30 6000 80 (0,8)
800/45-30.5 10 6000 50 (0,5)
30 6000 50 (0,5)
420/85R 34 10 6000 160 (1,6)
(16.7 R 34) 30 4900 160 (1,6)
340/85R 38 10 6000 210 (2,1)
(13.6 R 38) 30 3600 160 (1,6)
S 4824
Rueda Velocidad Carga max. (kg) Presion de la rueda kPa (bar)
600/55-26.5 10 6000 80 (0,8)
30 6000 130 (1,3)
800/40-26.5 10 6000 50 (0,5)
30 6000 80 (0,8)
800/45-30.5 10 6000 50 (0,5)
30 6000 80 (0,8)
420/85R 34 10 6000 180 (1,8)
(16.7 R 34) 30 4200 160 (1,6)
340/85R 38 10 5500 210 (2,1)
(13.6 R 38) 30 2900 160 (1,6)
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10. DIAGRAMAS DE CABLEADO E HIDRAULICOS

10. DIAGRAMAS DE CABLEADO E
HIDRAULICOS

DIAGRAMA DE CABLEADO - LUCES DE CIRCULACION

El sistema eléctrico esta dividido en dos circuitos separados: el sistema de control y las luces
de circulacion. Las luces indicadoras traseras y laterales forman un estandar para todas
las maquinas y estan conectadas de conformidad con el estandar internacional (véase el
diagrama de cableado abajo).
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Las luces de posicion pueden ajustarse a diferentes anchuras del eje. Afloje dos tornillos
Ay ajuste las luces de modo que su alcance vaya mas alla de las paredes exteriores de la
rueda.
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10. DIAGRAMAS DE CABLEADO E HIDRAULICOS

CONEXION DE ALIMENTACION ELECTRICA

. El K-Plus es un sistema eléctronico de monitorizacion y control.

. El sistema se compone de dos unidades, la unidad de maniobra/control y la
unidad de maquinal/inteligencia.

. La pantalla debe montarse en un lugar conveniente en la cabina del tractor.

. La comunicacion y el suministro de energia eléctrica entre las dos unidades se
realizan a través del cable de comunicacion.

. La unidad de la maquina esta alimentada con energia procedente del tractor.

. La placa del circuito impreso esta protegida mediante dos fusibles situados en la
unidad de la maquina, uno de 2A para el circuito electrénico y otro de 20A para
la alimentacién eléctrica.
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10. DIAGRAMAS DE CABLEADO E HIDRAULICOS

DIAGRAMA DE CABLEADO DEL K-PLUS DE LA UNIDAD

DE LA MAQUINA

Colores de cables

SB Negro
W Blanco
R Rojo

BL Azul

Y Amarillo
GN Verde
GR Gris

BN Marrén
P Rosado

Funcioén + Color - Color | Entrada/
Salida
12V Energia J2 (BL)Y) | J3(SB,
eléctrica GR)
12V Equipos J27 (R)
electrénicos
Cable de comunicacion de la pantalla
12V J29 (BN) [ J30 (W)
CAN H J32 (Y)
CAN L J31 (GN)
Ventilador J62 (BN) | J67 (BL) | J34 (SB)
Velocidad J61 (BN) | J68 (BL) | J36 (SB)
Sensor de nivel J6é4 (BN) | J69 (BL) | J35 (SB)
Valvula de J53 (GR) J51 (SB)
derivacion
Activador J56 (GR) | J57 (SB)
Sensor del eje de J64 (BN) | J70 (W) [ J21 (Y)
alimentacion*
Sensor horizontal*
*Opcidén
1/4 cierre, 18/24 m
Izquierdo trasero
Acoplamiento J43 (BN) J42 (BL)
Sensor de rotacién J67 (SB) | J19 (W)
Izquierdo delantero
Acoplamiento J43 (BN) J44 (BL)
Sensor de rotacion J69 (SB) | J20 (W)
Derecho delantero
Acoplamiento J46 (BN) J47 (BL)
Sensor de rotacion J70 (SB) | J22 (W)
Derecho trasero
Acoplamiento J46 (BN) J50 (BL)
Sensor de rotacion J67 (SB) | J33 (W)
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10. DIAGRAMAS DE CABLEADO E HIDRAULICOS

1/4 cierre, 12 m

Izquierdo trasero
Acoplamiento J43 (BN) J44 (BL)
Sensor de rotacion J69 (SB) | J20 (W)
Izquierdo delantero
Acoplamiento J46 (BN) J50 (BL)
Sensor de rotacion J68 (SB) | J33 (W)
Derecho delantero
Acoplamiento J46 (BN) J47 (BL)
Sensor de rotacién J70 (SB) | J22 (W)
Derecho trasero
Acoplamiento J43 (BN) J42 (BL)
Sensor de rotacién J67 (SB) | J19 (W)

El conector debe estar
montado aqui
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10. DIAGRAMAS DE CABLEADO E HIDRAULICOS

DIAGRAMA HIDRAULICO S4812

HO
RH

Sidosektion

Wing section

VA
LH

|

0

0

+

+

Motor
TILLVAL / OPTIONAL
B A
Broms/Breaks
AR A ]
 r=st | |
Block | —— N | 0 0
| Ed | =1
L@x
L,L;,ﬁ S
P T
00 >
] 1 ]
TRAKTOR / TRACTOR
DESCRIPCION DE FUNCIONES
o Reductor fijo: Reduce la velocidad de las secciones laterales y los frenos.
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10. DIAGRAMAS DE CABLEADO E HIDRAULICOS

DIAGRAMA HIDRAULICO S4818-4824

Yttersektion VA
Outer wing section LH

Yttersektion HO
Outer wing section RH

HO Sidosektion VA
RH Wing section LH
5 5
0 0
QDD E} E} QDD

Pilvinkel / Angle adj.

—| =

Tiltning / Tilt adj.

| =

TILLVAL / OPTIONAL

)0 o 0)|( )0 - - -

Broms/Breaks

. L,
V2 V1
( C3

Cl
44
000 ‘
vy
P2

P1

TRAKTOR / TRACTOR

DESCRIPCION DE FUNCIONES

o Reductor fijo: Reduce la velocidad de las secciones laterales y los frenos.

oo Reductor ajustable de valvulas de retencién: Adjusta la velocidad del
movimiento de los laterales exteriores.

***  Valvula de retencion manejada con un mando: Bloquea el cilindro de elevacion
para el peso de los laterales exteriores.

* Acumulador: Protege el lateral esparcidor y funciona como suspencion.

b Manémetro: Muestra la presion en la suspension del acumulador
Presién 8 - 12 MPa.

ooo Valvulas de derivacion: Se usan para cambiar funciones entre el angulo de los
laterales y el cilindro de ajuste horizontal.

xxx  Valvula de bloqueo: Bloquea la manguera del llenado que lleva al acumulador.
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11. PUNTOS DE ELEVACION

11. PUNTOS DE ELEVACION

Carga y descarga de la maquina.

Utilice solamente los equipos en buen estado que puedan sujetar el peso de la manera

conveniente

L>1,75m

La maquina puede elevarse solamente a través de los puntos de elevacion

indicados.

¢

Esta prohibido encontrarse debajo o cerca de la maquina durante su

elevacion.

I
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12. DATOS TECNICOS

12. DATOS TECNICOS

Modelo | Ancho de Capacidad | Numero Potencia Peso de la
trabajo (m) |delatolva |de sali- recomen- maquina®
(litros) das dada del (kg)
tractor (CV)
S4812 12 4800 20 80 1800
S4818 18 4800 18 90 2450
S4824 24 4800 20 100 3550

Wing Jet KK ES 180109
Wing Jet S 4812-4824 K-PLUS HYDRO
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12. DATOS TECNICOS
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12. DATOS TECNICOS
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12. DATOS TECNICOS
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