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1. JF-LINK - LANGATON HYDRAULIIKAN SAHKOKAYTTO

1. JF-LINK - LANGATON HYDRAULIIKAN
SAHKOKAYTTO

JF-link on langaton kauko-ohjausjarjestelmd sahkodkayttdisen hydrauliikan
ohjaukseen. Kauko-ohjaus tapahtuu radiosignaalien avulla. Signaalit ovat, yksilollisen
sovituksen ansiosta ainutlaatuisia jokaisessa koneessa. JF-Link kauko-ohjaus ei
tasta syysta hairitse muita radiosignaaleihin perustuvia jarjestelmia, vaikka ne ovat
toistensa lahettyvilla. Muut radiolaitteet eivat mydskaan hairitse JF-Link’in toimintaa.
Kaksi tai useampi lahellda toisiaan olevaa JF-Link jarjestelmaa eivat myodskaan
hairitse toisiaan, silla lahetin ja vastaanotin on sovitettu yhteen pareittain.

JF-Link jarjestelma koostuu venttillikotelosta ja yhdesta tai kahdesta kauko-
ohjausyksikosta. Joko yhdesta traktorin ohjausyksikosta tai yhdesta kasikayttdisesta
yksikosta tai yhdesta traktorin ohjausyksikosta ja yhdesta kasikayttoisesta yksikosta
tai kahdesta kasikayttdisesta yksikdsta. Venttiilikotelo hyvaksyy signaalit ainoastaan
yhdestd traktorin ohjausyksikosta ja yhdestd kasikayttoyksikostda tai kahdesta
kasikayttoyksikosta.

VENTTIILIKOTELO

Kuva 1.1 Venttillikotelo on asennettu traktoriin ja siihen on liitetty magneettiventtiilit, jotka
ohjaavat koneen hydraulisia komponentteja. Venttiilikotelo kytketddn 12 V:n
jannitteeseen enint. 10 A:n sulakkeella.

Jotta valtetaan traktorin akun purkautuminen, on koneen ja kauko-ohjauksen
virransyottd kytkettava niin, ettd virran syottd katkaistaan kun virta-avain

kdannetdan asentoon 0.

Kuva 1.2 Venttiilikotelon virran kulutus on enimmilladn 50 mA, jonka liséksi tulee enint. 2,5 A
jokaista kaytossa olevaa magneettikelaa kohti. Tastd syysta on tarkeaa, ettd virta
kytketa&n pois paalta, kun traktorin moottori pysaytetaan.
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1. JF-LINK - LANGATON HYDRAULIIKAN SAHKOKAYTTO

KAUKO-OHJAUKSEN KAYTTOONOTTO

Jarjestelman turvallisuus perustuu siihen, etta hydrauliikan ulostuloja kaytetd&n
enintdéan kahdella kauko-ohjausyksikolla, jotka venttiilikotelo on ennakolta
"hyvaksynyt”.  Kaikille kauko-ohjausyksikdille annetaan valmistuksen yhteydessa
oma (elektroninen) valmistusnumero, jota kaytetdan tunnistamiseen.

Kuva 1.3 Kauko-ohjauksen kayttoonotto edellyttaa, etta kaikki jarjestelmassa olevat yksikot on
saadetty

Kuva 1.4 samalle toimintomuodolle DIP1 - DIP4 (C) kytkimilla. Eli DIP1 - DIP4 -kytkinten pitaa
olla venttiilikotelossa

Kuva 1.5 ja kaukosaatoyksikdissd samassa asennossa, jotta signaalit voivat siirtya niiden
valilla.

Kuva 1.3 Jos uusi kaukosaatoyksikko otetaan kayttoon, se tehdaan seuraavalla tavalla:

1) Tarkista, ettd DIP-kytkimet (C) ovat vastaavissa asennoissa.

2) Kytke akku/jannitteen syo6tto venttiilikoteloon ja kaukosaatoyksikoihin.

3) Paina venttiilikotelon "LEARN” -nappia (A). LED-valo "OK” (B) syttyy ja jaa
palamaan n. 3 sekunnin kuluttua. Vapauta nappi.

4) Kaytd kayttoon otettavassa kauko-ohjausyksikbéssd nappia, jolla on
ehdollinen toiminto.

5) "OK” LED-valo sammuu ja kaikki normaalikaytdssd olevat LED-valot
vilkkuvat. Kauko-ohjaus on nyt kayttovalmis.

Jos kayttoon otetut kauko-ohjaustoiminnot halutaan poistaa, painetaan "LEARN” -

nappia ja pidetddn sita painettuna n. 9 sekuntia. Kun "OK” LED-valo alkaa vilkkua on
9 sekuntia kulunut eika kauko-ohjausyksikolla voi ohjata venttiilikoteloa.

PISF-055A-01 JF-Link 0310
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Kuva 1.6
Kuva 1.7

Kuva 1.8

Kuva 1.9

Kuva 1.8

KAUKO-OHJAUS

TRAKTORIN KAUKO-OHJAUSYKSIKKO

Ohjausyksikko on tarkoitettu asennettavaksi traktorin ohjaamoon.

Mukana seuraavaa pidikettd voidaan kayttdd tahan tarkoitukseen. Pidike voidaan
sovittaa tarpeen mukaan niin, ettei se ole lilan |0ysa tai ettei se purista liikaa.
Ohjausyksikko kytketddn 12 V:n (8 — 24V) jannitteeseen enint. 5 A:n sulakkeella.
Virran kulutus on enintdéan 100 mA.

Ohjausyksikdssa on toimintojen tarkistus. Toiminnon tarkistus nayttaa jos
ohjausyksikon ja venttillikotelon vélinen yhteys toimii kuten sen pitdd. Kun
ohjausyksikdn nappia painetaan, lahetetaan signaali venttiilikotelon vastaanottimelle.
Vastaanotin l&hettdaa taman jalkeen signaalin takaisin ohjausyksikdlle ja painetun
napin vieressa oleva valodiodi syttyy onnistuneen tiedonsiirron merkiksi.

Jos kaytetddn myos kasikayttoistd yksikkod (katso alla), nakyy venttiilikotelon
palautussignaali myo6s  traktorissa olevassa  ohjausyksikdssd.  Traktorin
ohjausyksikdsta voidaan siis todeta késikayttoisen yksikon kaytto.

NAYTTO

Kaynnistettaessa, nakyy JF-LINK’in nayton ylakulmassa:
Kun yhteys koneeseen on saatu, siirtyy naytto proportlonaaluaKSOJen nayttoon, esim.:

LE mutta vain, jos koneessa kaytetaan proportionaaliventtiileja.

Nayton oikeassa alareunassa oleva piste L_-__J on kdyton merkki ja se osoittaa, etta
jannite on kytketty.

Piste keskella osoittaa:l_:_ seuraa tiedon siirtoa. Tassa kohdassa voidaan siis
nahda lahetyskaytto.

KASIKAYTTOOHJAUS

Kasikayttoyksikdsséa on 1 kpl 9 V:n paristo.

Ohjausyksikk6d voidaan kayttdd kuormaintraktorissa, josta voidaan kayttda esim.
hydraulista tasoitusta tai hydraulisia vastateria.

Kauko-ohjaus voidaan toimittaa kahtena eri versiona. Toisella versiolla voidaan
hallita neljad hydrauliikkatoimintoa (oikeanpuol.) ja toisella versiolla apevaunun
vaakajarjestelman ja kahden hydrauliikkatoiminnon hallintaan (vasemmanpuol.)

Kuva 1.100hjausyksikdn mukana toimitetaan pidike, jolla yksikkd voidaan asentaa traktorin

PISF-055A-01 JF-Link 0310
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hronNPE

TOIMINNOT

Alla on mainittu ne toiminnot, jotka JF-Link voi sisdltaa. Mitka toiminnot tietyssa
ohjausyksikdssa on, riippuu siitd minka koneen mukana se on toimitettu ja mitka
lisavarusteet koneessa on.

Toiminnoilla voidaan ohjata neljaa eri hydraulikomponenttia:

1-toimiset sylinterit
2-toimiset sylinterit
Moottorit
Proportionaaliventtiilit

Kayttd on erilainen, riippuen ohjattavasta komponentista ja mitd koneen osaa silla
kaytetaan.

PROPORTIONAALIOHJAUS

Kuva 1.11Tama toiminto on ainoastaan traktorin ohjausyksikdssa. Toimintoa kaytetddn

moottorin kierrosnopeuden sdatamiseen. Saato tehdaan hitaalla ja nopealla alueella,
jotka kummatkin kasittavat 10 porrasta.
Ohjausyksikon naytolla kaytossa oleva alue naytetaan kirjaimilla L tai H. Kaytdssa

&

oleva porras naytetaan numeroilla: 0 — 9. Painamalla

portaan ylospain, ja painamalla C , nopeus alenee yhden portaan verran. Jos
nappia pidetaan painettuna, porras muuttuu jatkuvasti, kunnes nappi vapautetaan.

séaatdd nopeuden yhden

Kuva 1.12Nopeusalue L wulottuu LO - L9. Tatd aluetta on ajateltu hitaasti pydrivien

PISF-055A-01 JF-Link 0310

hydraulimoottoreiden, esim. pohjakuljettimen moottorin saatéon. Oljyn virtaus
voidaan s&ataa nollasta n. 50%:iin enimmaisvirtauksesta. Alue H kasittda HO - H9.
Tata aluetta kaytetaan nopeasti pyorivien moottorien, kuten esim. purkuelevaattorin
nopeuden saatdon.

Nopeusalueiden L ja H valilla on normaali porras.

. . =] Gl .
Painamalla samanaikaisesti S ja € lisdantyy nopeus portaaseen H9
(enimmaisnopeus) kunnes napit vapautetaan. Kun napit vapautetaan, palautuu saato
siihen nopeuteen, joka oli valittuna 10 sekuntia tai kauemmin.

-11-
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OHJAAVAN TELIAKSELIN LUKITUS

Kuva 1.13Tata toimintoa kaytetddn ohjaavan akselin vapauttamiseen ja lukitsemiseen. On

PISF-055A-01 JF-Link 0310

tarkedd, ettd ohjaava akseli aina lukitaan ennen koneen peruuttamista!
==l

-nappéaimen n. 10 sekunnin painallus ohjaa 6ljyn ohjaavan akselin sylinterille
niin, etta kaikki pyoréat ovat samansuuntaiset. Alustasta ja kuormasta riippuen, voi
olla valttaméatonta suoristaa pyorat ajamalla hieman eteenpain.

Tastd syysta ei ole tarpeen painaa nappia pitempaan, sylinterin siirtdmiseksi
lukitusasentoon.

Renkaiden kulumisen véhentamiseksi on peruutettava suoraan taakse ja, jos
mahdollista valtettdva samanaikaista kaantymista.

=)

Kun ajetaan eteenpéin, vapautetaan akseliohjaus painamalla

Kun ajonopeus maantiella ylittdd 20 km/h suosittelemme akseliohjauksen
lukitsemista!

MAKRO-OHJELMAT

Nama napit voidaan ohjelmoida vapaasti valittaville toimintojaksoille. Katso
tarkemmat ohjeet kohdasta JF-Link Makro -jarjestelma.

-13-
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2. MAKROJARJESTELMA

Kuva 2.1

Kuva 2.1

A
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2. MAKROJARJESTELMA

Makrojarjestelman avulla pystytaan ohjelmoimaan jopa 4 toimintojaksoa tai ohjelmaa,
jossa on jopa 15 vaihetta. Ohjelmoitavat napit on merkitty kirjaimella P (P1,P2...).

Ohjelma tallennetaan "paina nappia” toimintoina, eli toiminnon tulokseen ei kiinniteta
huomiota vaan ainoastaan siihen, etta toiminto tehddan oikeaan aikaan ja samassa
jarjestyksesséa kuin se on ohjelmoitu. Jotta ohjelmat toimisivat oikealla tavalla, pitda
kaikkien sylinterien olla samassa asennossa toiminnon aikana kuin ne olivat
ohjelmoinnin aikana.

Ainoa poikkeus tasta on yksi proportionaaliventtiili. Tassd kohdassa ohjelma muistaa
mihin asentoon venttiili sdadettiin, eika sita, miten monta napin painallusta tehtiin.

OHJELMOINTI

Paina ohjelmointinappia: kunnes "P” -napit alkavat vilkkua. Paina sita "P” -nappia,
johon ohjelma tallennetaan. (Taman jalkeen vain tama nappi vilkkuu).

Ohjelmoi haluttu toimintajakso: Kayta sylintereita, kaynnisté/pysaytd moottoreita jne.

Kun haluttu toimintojakso on ohjelmoitu, paina tallennusnappia: , jonka jalkeen
ohjelma on tallennettu ja on valmiina kayttoon.

Ohjelma toistetaan nyt joka kerta, kun ko. "P” -nappia painetaan. Ohjelma voidaan
keskeyttaa, painamalla muuta kuin "P” -nappia.

Muista: Jotta ohjelma toimisi tarkoituksenmukaisesti, pitda ohjelman ohjaamien
sylinterien olla samassa asennossa kuin juuri ennen toimintajakson ohjelmointia.

Jos ohjelmaa halutaan muuttaa, tehdaan uusi ohjelmointi aikaisempien ohjeiden
mukaan, jolloin vanha ohjelma poistuu.

Ohjelmointi tallennetaan JF-Link -ohjausyksikkdoon eika tallennuksessa huomioida,
ettd koneen varustus voi muuttua. Jos koneeseen lisatddn useampia tai muita
hydrauliikkatoimintoja, on ohjelmointi tehtava uudelleen toimiakseen oikealla tavalla.
Sita vastoin ohjelmia voidaan kayttad yhdessa toisen koneen kanssa, jossa on sama
varustus.

Jos jannitteen syottd keskeytyy ohjelmoinnin aikana, ei tallennusta tapahdu.

Jarjestelma kayttaa siind tapauksessa viimeksi tallennettuja jaksoja, riippumatta
jannitteen syotosta.

- 15-
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3. KAYTTOVAIHTOEHTOJA

3. KAYTTOVAIHTOEHTOJA

JF FEEDER APEVAUNU "VM"

PURKUAUKOT
Kuva 3.1 Kaytetdan purkuaukkojen sulkujen avaamiseen ja sulkemiseen. Napissa oleva kuvio
osoittaa, mita sulkua napilla hallitaan.

. o
Painamalla , avautuu sulku.

5’

Painamalla , sulkeutuu sulku.
Sulkujen liikkeet pysahtyvat kun napit vapautetaan.

HYDRAULISET VASTATERAT

Kuva 3.2 S&ataa vastateria niin, ettd silpun pituus voidaan optimoida. Vastaterat liikkuvat niin
kauan kuin nappia painetaan.

L
(¥

Paina , Vastaterat siirtyvat ulos.

Paina , vastaterat siirtyvat sisaan ja tehostavat silppuamista.

HYDRAULINEN SEISONTATUKI
Kuva 3.3 Kaytetaan vetopuomin nostamiseen ja laskemiseen hydraulisen seisontatuen avulla.

Painamalla e , vetopuomi laskee.

Painamalla s , vetopuomi nousee.
Liike pysahtyy kun napit vapautetaan.

POIKITTAISKULJETTIMET
Kuva 3.4 Kaynnistaa ja pysayttaa poikittaiskuljettimen
=

Painamalla , kaynnistyy oikealle tyhjentava kuljetin.

Painamalla = , k&ynnistyy vasemmalle tyhjentava kuljetin.
Kuljetin pyséhtyy painamalla toista nappia kahdesta.

-17-
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ELEVAATTORI
Kaynnistaa ja pysayttaa elevaattoripurkaimen.

Painamalla jf’, purkain kaynnistyy.

Napissa D3 oleva rasti merkitsee, ettd nappia pitaa kayttdd ainoastaan mahdollisen
tukoksen poistamiseen. Jos tata nappia painetaan purkain pysahtyy joka
tapauksessa.

Nostaa ja laskee elevaattorin purku- ja kuljetusasentoon.

b

Painamalla b , housee elevaattori kuljetusasentoon.
Liike pysahtyy kun napit vapautetaan.

Painamalla , elevaattori siirtyy alas purkuasentoon.

VALITYSSUHTEEN MUUTOS
Alennusvaihteen nopeusalueen vaihto

Painamalla "~ , tapahtuu vaihto hitaalle alueelle. N&appdainta painetaan, kunnes

osoitin on noussut taysin ylés. Voimanotto on kaynnistettava, jotta nopeusalue
kytkeytyy kunnolla, ellei se ole sita viela tehnyt.

Painamalla < , tapahtuu vaihto nopealle alueelle. Nappéaintd painetaan, kunnes
osoitin on laskenut tdysin alas. Voimanotto on kaynnistettava, jotta nopeusalue
kytkeytyy kunnolla, ellei se ole sita viela tehnyt.

-19-
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Kuva 3.8

Kuva 3.9

JF FEEDER APEVAUNU "PA”

KANNET
Kaytetddn kansien avaamiseen ja sulkemiseen.

Painamalla = , kannet avautuvat.

==

Painamalla , kannet sulkeutuvat.
Kannet pysahtyvat kun napit vapautetaan.

HYDRAULINEN SAILION KALLISTUS

Kaytetdan sailion saatdmiseksi vaaka-asentoon, tai sailion laskemiseksi alas kun se
rehun jakelun lopussa alkaa olla tyhja.

WS

Painamalla , sailion etureuna laskee.

a==

Painamalla , Sailion etureuna nousee.

JAKELUKELA

Kuva 3.10Kaynnistda ja pysayttaa kannen alla olevan kelan

Painamalla

= , kela kaynnistyy.

Painamalla ﬁy, kela pysahtyy. Kelaa kaytetaan vain lyhytaikaisesti taaksepéain
tukoksen estamiseksi.

ELEVAATTORI

Kuva 3.11Kaynnistaa ja pysayttda elevaattoripurkaimen.

=

Painamalla

Napissa X oleva rasti merkitsee, ettd nappia pitda kayttaa ainoastaan mahdollisen
tukoksen poistamiseen. Jos tatd nappia painetaan purkain pysahtyy joka
tapauksessa.

, purkain kaynnistyy.

Kuva 3.12Nostaa ja laskee elevaattorin purku- ja kuljetusasentoon.

AN
Painamalla s , housee elevaattori kuljetusasentoon.
Liike pysahtyy kun napit vapautetaan.

Painamalla

, elevaattori siirtyy alas purkuasentoon.

HYDRAULINEN SEISONTATUKI

Kuva 3.13Kaytetaan vetopuomin nostamiseen ja laskemiseen hydraulisen seisontatuen avulla.

PISF-055A-01 JF-Link 0310

Painamalla t , vetopuomi laskee.

Painamalla d , vetopuomi nousee.
Liike pysahtyy kun napit vapautetaan.

-21-
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VIANETSINTA

4. MUUTA

VIKA

MAHDOLLINEN SYY

TOIMENPIDE

Ohjausyksikon
merkkivalo ei pala

Paristo on loppu

Vaihda paristo

Napin painaminen ei
vaikuta lainkaan

Huono signhaaliyhteys

Lahiston hairitsevat radiosignaalit on
poistettava.

Traktorin akku
"tyhjenee”

Venttiilikotelon virta on
kytketty. Akseliohjaus on
vapautettu ja
proportionaaliventtiili (lukuun
ottamatta asentoja LO ja HO)
kuluttavat jatkuvasti virtaa.

Kytke venttiilikotelon virta pois paalta,
kun traktori ei ole kdynnissa.

Vaikka ohjausyksikon
nappi vapautetaan,
toiminto jatkuu viela
lyhyen aikaa.

Johtuu langattoman
yhteyden n. 0,3 sekunnin
viiveesta.

Jarjestelméassé voidaan kayttaa
kuristinlevyja toimintojen
hidastamiseksi. On olemassa 2
vaihtoehtoa: 2010-394x (91,5) ja
2307-111x (20,8)
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